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BA: BK MIKRO LIN.B Zur allgemeinen Beachtung

Zur allgemeinen Beachtung

Sicherheitstechnische Hinweise

Diese Bedienungsanleitung enthalt Hinweise, die Sie zur personlichen Sicherheit sowie zur
Vermeidung von Sachschaden beachten missen. Die Hinweise sind durch ein Warndreieck
gekennzeichnet und je nach Gefahrdungsgrad abgestuft:

Unmittelbar drohende Gefahr
fur Leben und Gesundheit von Personen.
Bei Nichtbeachten sind Tod oder schwerste Verletzungen

(Verkrippelung) die Folge.
Gefahr

Gefahrliche Situation
fur Leben und Gesundheit von Personen.
Nichtbeachten kann Tod oder schwerste Verletzungen

zur Folge haben.
Warnung

Moglicherweise gefahrliche Situation
Nichtbeachten kann zu leichten Verletzungen fiihren,
auch als Warnung vor Sachschaden.

Vorsicht

Hinweise fir sachgerechten Umgang
Nichtbeachten kann das Produkt oder etwas in der Umgebung
beschadigen.

Umweltschutz
Missachten des Hinweises kann die Umwelt belasten.

0@ B> P

Bestimmungsgemale Verwendung

BK MIKRO ist ein Kontrollsystem, das sich sowohl zur Werkzeug- wie auch zur
Objekt- und Freiraum-Uberwachung eignet. Es darf nur fiir die in den technischen
Unterlagen vorgesehenen Féalle und nur in Verbindung mit von uns empfohlenen
bzw. zugelassenen Fremdgeraten und -komponenten verwendet werden.

Der einwandfreie und sichere Betrieb des Produkts setzt sachgemaflen Transport,
sachgemale Lagerung, Aufstellung und Montage sowie sorgfaltige Bedienung und
Instandhaltung voraus.

>

Warnung
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Zur allgemeinen Beachtung BA: BK MIKRO LIN.B

Qualifikation des Personals

Nur qualifiziertes Personal darf folgende Arbeiten am Kontrollsystem durchfihren:
Installation, Inbetriebnahme, Betrieb, Instandhaltung.

Qualifiziertes Personal im Sinne der sicherheitstechnischen Hinweise sind Personen,
die die Berechtigung haben, Gerate, Systeme und Stromkreise gemal den Standards
der Sicherheitstechnik in Betrieb zu nehmen, zu erden und zu kennzeichnen.

Haftungsausschluss

Wir haben den Inhalt dieser Druckschrift auf Ubereinstimmung mit der beschriebenen Hard-
und Software geprift. Dennoch kénnen Abweichungen nicht ausgeschlossen werden, so dass
wir fir die vollstandige Ubereinstimmung keine Gewéhr tibernehmen. Die Angaben in dieser
Druckschrift werden regelmaRig tberprift, und notwendige Korrekturen sind in den
nachfolgenden Ausgaben enthalten. Fir Verbesserungsvorschlage sind wir dankbar.

EG-Richtlinie EMV 89/336/EWG
Fur das Kontrollsystem BK MIKRO gilt:

Produkte, die das CE-Kennzeichen tragen, erfillen die Anforderungen
der EG-Richtlinie 89/336/EWG "Elektromagnetische Vertraglichkeit".

Die EG-Konformitatserklarung und die zugehdrigen Dokumentationen werden gemal der
obengenannten EG-Richtlinie, Artikel 10(1), furr die zustandigen Behdrden zur Verfligung
gestellt bei:

MSC Tuttlingen GmbH
Rudolf-Diesel-Stral3e 17
78532 Tuttlingen

Das BK MIKRO LIN.B entspricht der Vorgabe nach UL 508.

Einsatzbereiche

Kontrollsysteme der Reihe BK MIKRO erfillen fiir den jeweiligen Einsatzbereich die
entsprechenden harmonisierten, europaischen Normen (EN).

Einbaubedingungen

Die Einbaubedingungen und Sicherheitshinweise in der Bedienungsanleitung sind bei der
Inbetriebnahme und im laufenden Betrieb der Gerate zu beachten.

Urheberrecht

Diese Bedienungsanleitung ist nur fir den Betreiber und dessen Personal bestimmt.
Diese Unterlagen und ihr Inhalt diirfen weder vollstdndig noch teilweise weitergegeben,
vervielfaltigt, verwertet oder anderweitig mitgeteilt werden, soweit nicht ausdricklich
zugestanden.

Zuwiderhandlungen kdnnen strafrechtliche Folgen nach sich ziehen.
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© Copyright MSC Tuttlingen GmbH, 78532 Tuttlingen, 2007
Diese Bedienungsanleitung wird unter Artikel-Nr. 68 36 224 gefiihrt.
Technische Anderungen vorbehalten.
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BA: BK MIKRO LIN.B Charakteristik

1 Charakteristik

BK MIKRO LIN.B ist ein Werkzeug-Uberwachungssystem, konzipiert fiir Abtastfunktionen
in Langsrichtung.

Zum kompletten System BK MIKRO LIN.B gehéren:
* ein Steuergerat,
* ein Tastkopf,

* ein Verbindungskabel.

Mit BK MIKRO LIN.B lassen sich Geometrien tiberwachen, die eine Abtastung in Langsrichtung
erfordern, insbesondere dann, wenn eine rotatorische Abtastung ungeeignet oder nicht méglich
ist, zum Beispiel bei Hohlrdumen, bei Bohrungen, bei beengten Aktionsrdumen oder bei
kritischem KuhImitteldruck.

Die zwei Steuergerate "Multi* und "Single" unterscheiden sich in ihrem Leistungsumfang:

Werkzeug-Uberwachung

Uberwachen der durch "Teach-in" exakt erfassten Abtast-Position,

z.B. zur Kontrolle des Werkzeugs vor jedem Arbeitstakt.

Bei "Multi" 8 Tastpositionen kodierbar.

Objekt-Uberwachung, Freiraum-Uberwachung

Uberwachen des durch zwei Einstellschalter frei wahlbaren Abtast-Bereichs,

z.B. zur Kontrolle von Hohlraumen unterschiedlicher Tiefe (Objekt-Uberwachung)
oder zur Kontrolle von Bohrléchern (Freiraum-Uberwachung).

Funktionen nur bei "Multi" mdglich.

Zwei Tastkdpfe stehen fiir jedes Steuergerat zur Verfigung.

TK50-LIN.B :  Tastkopf mit 50 mm maximalem Hub.
TK100-LIN.B : Tastkopf mit 2100 mm maximalem Hub.

Das Prinzip

Die Fuhlernadel am Tastkopf tastet Werkzeuge, Objekte oder kritische Prozesszonen im
Maschinentakt potentialfrei ab.

Ein Steuerteil mit Mikrocomputer |6st bei einem externen Signal die Nadelbewegung aus
und leitet das Abtastergebnis Uber Relaiskontakte an die Maschinensteuerung weiter.

Die galvanisch getrennten Ein- und Ausgange gewahrleisten ein hohes Mal3 an Betriebs- und
Stdrsicherheit.

Weitere Eigenschaften
 Varianten fir die Nadelspitze (auch projektspezifisch)
» Zwei Stufen fur die Abtastintensitét

Relaiskontakte als Offner oder SchlieRRer

Verschiedene Toleranzbereiche fir "o.k."-Meldung

» Anzeige des Abtastergebnisses durch zwei Leuchtdioden "o0.k." und "k.0." am Steuerteil

Kabelbrucherkennung
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Systemkomponenten BA: BK MIKRO LIN.B

2 Systemkomponenten
21 Steuergerat

Das Steuergerat wird in drei Varianten fur unterschiedliche Spannungsversorgungen
fertig konfiguriert ausgeliefert. Die entsprechende Ausfiihrung ist auf dem Typenschild
gekennzeichnet: 24 V DC, 120 V AC, 230 V AC.

Fur alle Ein- und Ausgange zur Maschine sowie fiir die Spannungsversorgung besitzt das
Steuergerat steckbare Schraubklemmen auf seiner Frontseite.

Die Schraubklemmen sind auf zwei steckbaren Klemmleisten angeordnet.

Durch Kodierung dieser Leisten sind sie gegen Vertauschung geschutzt.

Im Betrieb bedecken steckbare Plastikkappen die Schrauben auf der Vorderseite. Die
anzuschliel3enden Leitungen werden von der Ober- bzw. Unterseite des Gerats zugefihrt.
Der Tastkopf ist Uber ein 6-adriges PUR-Kabel an den Tastkopfstecker des Steuergeréts
anzuschlie3en.

Klemmleiste mit Anschlussleitungen
abgenommen vom Gehause

OODLDDDD
/l

Kodierung < S B E E E W E ’ Kodierung

Tastkopfstecker

Schrauben der Klemmleiste
bedeckt mit Plastikkappe

Anschlussleitungen

Abb. 2-1:  Steuergerat — Frontansicht mit Steckverbindungen

Beachte:
Die Stecker dirfen nur im stromlosen Zustand gesteckt oder gezogen werden.

voreiah Nicht gekennzeichnete Klemmen miissen unbeschaltet bleiben.
orsicht

Beachte:
Beim Anziehen der Schraubklemmen soll das Drehmoment 0,5-0,6 Nm betragen.

BB

Warnung
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BA: BK MIKRO LIN.B

Systemkomponenten

"Multi"

"Single"

Bezeichnung: BK MIKRO LIN.B Multi

Bezeichnung: BK MIKRO LIN.B Single

Steuereingénge

Versorgungs- und

Steuerspannung ) L
24V DC Selektionseingange

WISIAISINIMISIS,

+ | = Cr)mlS «:>| S1 |

PRY BK MIKRO LIN
5%
Scanner

Tastkopfanschluss

Steuereingénge

Versorgungs- und
Steuerspannung
Diese Klemmen missen
J/ \L \|/ unbeschaltet bleiben !

24VDC

Com | Start | Lem
; KK
Scanner

Tastkopfanschluss

x
<
w
=
-
o
4
X
=
X
o

Spannungs-| "k.0."- "0.k."- Spannungs-| "k.0."- "o.k."-
Vgg%O\r/ngég Relais Relais vg%o\r/gxr&g Relais Relais
1232\\;\%0 Diese Klemmen miissen unbeschaltet bleiben ! 1282\\;VAC Diese Klemmen mussen unbeschaltet bleiben !
Abb. 2-2:  Steuergerat — "Multi"* und "Single"
Eigenschaften (auf Grund der unterschiedlichen Steuergeréate) "Multi" "Single"
Zahl der Kippschalter 6 4
2 Stufen fir Abtastintensitéat X X
Relais als Offner oder SchlieRer X X
Tastkopf TK50-LIN.B oder TK100-LIN.B X X
Toleranz-Bereiche fir "o0.k." (bezogen auf erlernte Position) 4 2
"0.k."-Meldung bei "Objekt" X -
Drehschalter P1, P2 X -
Selektionseingange S1, S2, S3 X -
Uberwachen einer erlernten Position: Teach-Mode X X
Werkzeug-/Objekt-Uberwachung P1=0, P2=0 Standard
Zahl der erlernten Positionen, die zu speichern sind. 8 1
Uberwachen eines eingestellten Bereichs: Schalter-Mode P1>0,P2>0 -
Objekt-Uberwachung: "0.k.", wenn ein Objekt gefunden wird. S1=0 -
Freiraum-Uberwachung: "o.k.", wenn kein Objekt gefunden wird. S1=1 -

Rev. 2.02 vom 31.5.2007
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Systemkomponenten BA: BK MIKRO LIN.B
2.1.1 Technische Daten
Gehéause Isolierstoffgehduse, Schutzklasse Il, Einbaugerat
Schutzart IP 20
Abmessungen (B x H x T) 45 mm x 75 mm x 107,5 mm
Gehausebefestigung Profilschiene 35 mm nach DIN EN 50022
Versorgungsspannung 24V DC +20% PELVY Imax = 0,25 A
(je nach Variante) 120V AC Imax = 0,05 A
230V AC Imax = 0,025 A
Leistungsaufnahme max. 6 VA
Steuerspannung (intern/extern) | 24V DC £20% PELV1)
Eingange galvanisch getrennt
- Eingangsstrom ca. 5mA
- Impulsdauer min. 6 ms
Schaltausgange 2x250V AC/30VDC, 2 A max.
Schaltleistung 500 VA / 60 W (max.)

min. 10 mA bei 10 V

Lebensdauer Relais

5 x 10’ Schaltspiele

Anschlisse

steckbare Schraubklemmen fir

- Spannungsversorgung

- Steuereingange

- Selektionseingange (nur bei "Multi")

- Relaisausgange

Tastkopfstecker nach DIN 45322, 6-polig

Klimatische Bedingungen

entsprechend Klasse 3K3 nach EN 50178

Umgebungstemperatur 0 °C his +50 °C
Lagertemperatur -25 °C bis +80 °C
Beachte:

Beim Steuergerat zu BK MIKRO LIN.B handelt es sich um ein Einbaugerat nach
DIN EN 60950. Das Gerat ist ausschlieBlich fiir den Betrieb in geschlossenen

; o |
Raumen (Schaltschranken) zugelassen!

YPELV = Protected Extra Low Voltage
Die angelegte Spannung muss die Anforderungen einer
Funktionskleinspannung mit sicherer Trennung (PELV) erfullen.

Mechanische Abmessungen

- 78 ‘
7 1 [ | E—
T T =T =[]
(1] |} o] ] o | o )}
n
~
SRS
—
E——\ ———— Allgemeintoleranz
ISO 2768 —mK
75 45

Abb. 2-3:  Steuergerat — Abmessungen
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BA: BK MIKRO LIN.B

Systemkomponenten

2.1.2 Anschluss-Klemmen

Spannungsversorgung
"24 V DC" - Variante :

+ | —

24V DC

+ Eingang der Versorgungsspannung 24 V DC

— Bezugspotential der Versorgungsspannung 24 V DC

"120 V AC" - und "230 V AC" - Varianten

AC IN
Ll| N

L1 Eingang der Versorgungsspannung,
je nach Geratevariante: 120 V AC oder 230 V AC

N Eingang der Versorgungsspannung,
je nach Geratevariante: 120 V AC oder 230 V AC

+
I

24V DC

+ Steuerspannung zur Ansteuerung der Eingange "Start", "Teach" und
S1, S2, S3: 24 V DC ungeregelt, Ausgangsstrom max. 0,1 A
Bei externer Steuerspannung bleibt die Klemme unbeschaltet.

— Bei Benutzung der internen Steuerspannung ist diese Klemme
mit der Klemme "Com" der Steuereingénge zu verbinden.
Bei externer Steuerspannung bleibt die Klemme unbeschaltet.

Siehe Abschnitt "Anschluss der Steuerspannung” im Kapitel “Installationshinweise".

Vorsicht

> @

Steuereingan

Anmerkung:
2 Die Geratevarianten "120 V AC" und "230 V AC" kénnen alternativ auch mit
24 V DC versorgt werden.

In diesem Fall duirfen die Klemmen "L1" und "N" nicht beschaltet werden.

Die Klemmen "+24 V DC" und "-24 V DC" sind dann entsprechend der Gerate-
variante "24 V DC" zu beschalten (siehe auch Kapitel "Installationshinweise").

Beachte:

Die Sekundarspannung (24 V) der 120/230 V-Versionen kann verwendet werden,
um die Control-Inputs zu versorgen. Es ist nicht erlaubt, andere Zubehorteile, die
auf3erhalb des Gehéauses (Einbauschrank) liegen, damit zu versorgen.

ge

"Multi*

"Single"

Com | Bezugspotential der Steuereingénge und der Selektionseingéange

Com | Start [Teach
J@NA4 | Start | Ein Eingangspegel von +24 V DC gegeniiber der Klemme "Com" lost

einen "Start"-Zyklus (den eigentlichen Uberwachungsvorgang) aus.

einen Lern-Zyklus (das "Teach-in") aus.

Beachte: Die Klemme ist bei "Single" mit "Lern" beschriftet.
Im Folgenden wird sie auch mit "Teach" bezeichnet.

Com | Start | Lern | Teach | Ein Eingangspegel von +24 V DC gegeniber der Klemme "Com" 16st

Rev. 2.02 vom 31.5.2007
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Systemkomponenten BA: BK MIKRO LIN.B

Selektionseingénge

Nur bei "Multi"!
s1|s2 | s3 S1 Das Eingangssignal (statisch) von +24 VV DC gegenuber der Klemme
YK K $K S2 "Cor_n" muss min. 50 ms vor "Teach" bzw. "Start"
stabil sein.

S3 Teach-Mode

S1, S2, S3 fur Funktion "Multi Learn":

3 Selektionseingénge = 8 kodierte Tastpositionen
Maximal acht Positionen lassen sich lber die drei
Selektionseingénge binéar kodieren.

Schalter-Mode
S1 fur Unterscheidung "Uberwachungsfunktion:
S1=0: Objekt-Uberwachung
S1=1: Freiraum-Uberwachung
S2/S3 ohne Funktion
Nicht bendtigte Eingange bleiben offen.

Default: S1=0, S2=0, S3=0

Relaisausgange

k.o. k.o. | Diese beiden Klemmen werden zur Anzeige der Stérmeldung (k.0.)

verwendet.

=~

0.k. | Diese beiden Klemmen werden zur Anzeige der Gutmeldung (0.k.)
verwendet.

0.

Die Klemmen sind als potentialfreie Relaiskontakte ausgefthrt. Durch Schaltereinstellung lassen
sie sich als Offner oder SchlieRer konfigurieren.

Die Kontakte sind fiir 250 V AC ausgelegt und durch interne Zusatzbeschaltung gegen induktive
Abschaltspitzen bis 19 W (2 ms) geschutzt.

Beachte:
_.i‘_ Relais als Offner: Arbeitsstellung = offen
Ruhestellung = geschlossen
¢ Relais als SchlieBer:  Arbeitsstellung = geschlossen
— Ruhestellung = offen

Wenn keine Versorgungsspannung anliegt, sind die Kontakte immer offen.

Auch beim Relais als Offner sind sie offen (wie in der Arbeitsstellung), wenn die
Versorgungsspannung nicht angeschlossen ist.
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BA: BK MIKRO LIN.B Systemkomponenten

2.1.3 Leuchtdioden

Drei Leuchtdioden (LEDs) in der Frontplatte informieren tUber den aktuellen Zustand des
Uberwachungssystems BK MIKRO LIN.B (siehe Kapitel "Statusanzeige"):

LED LED LED

Abb. 2-4:  Steuergerat — Leuchtdioden

olb Spannungsversorgung / Status
O g Anzeige der Versorgungsspannung bzw. zur Statusanzeige
k.o "k.0."-Relais
rot . .
Anzeige der Stérmeldung
0.k. in "0.k."-Relais
O g Anzeige der Gutmeldung
k.o. o.k . Fehlermeldungen
rot/grin ,
. Anzeige von fehlerhaften Schalterstellungen
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214

Drehschalter
Nur bei "Multi"!

Die beiden Drehschalter P1 und P2 dienen zur Einstellung der Anfangs- und Endposition fiir den
Bereich, der bei der Objekt- oder Freiraum-Uberwachung kontrolliert wird.

0% 0% _ - .
P1 W\ 0// P2 W\ 0// Die Einstellungen sind in Stufen von 6,25% mdglich.
S~ ~ ~
75% @-25% -@-25%
—~ ~
or \\ // . \\
50% 50%

Die Abbildung zeigt den Lieferzustand.

Abb. 2-5:  Steuergerat — Drehschalter

Drehschalter | Bedeutung

P1=0, P2=0 Abtasten mit Lernfunktion

P1>0 Abtasten mit Einstellen des Uberwachungsbereichs:
P2>P1 P1 = Anfangsposition
P2 < 93,75

P2 = Endposition

Restriktionen:
» Keine Toleranzen wéhlbar
Selektionseingang S1 festgelegt:
Objekt-Uberwachung S1=0
Freiraum-Uberwachung S1=1

Unzulassige Schalterstellungen

e P1=P2=0 Fehler
* P1#0undP2=0 Fehler
Fehler verursachen blinkende rote und griine LED.
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BA: BK MIKRO LIN.B Systemkomponenten

2.1.5 Kippschalter
Uber die Kippschalter lassen sich die folgenden Funktionen einstellen.
"Multi" "Single"

ToleranzgroB ——— ——— Relais als Offner

Intensitat hoch : & |a * Intensitét niedrig Tastkopf TK100-LIN.B —& - — Intensitat hoch
Relais als Offner _.&F [ | _¢”i— Relaisals SchiieBer ST ya
= — a
Tol R | |<— 1 ||4— Toleranz klein
oleranz gro
= |/ e
"o.k." bei Objekt OK: Obj. | = |HOme "ok."bei Ruhelage
Tastkopf TK100-LIN.B 100 | = |50  Tastkopf TK50-LIN.B o ? |~
Te}
—
Tastkopf TK50-LIN.B — L Intensitat niedrig
Toleranzklein ———! L ——  Relais als SchlieRer
Abb. 2-6:  Steuergerat — Kippschalter
Beachte:

Obige Darstellung kennzeichnet die Schalterstellung bei Auslieferung !

Schalter "Abtastintensitat"
Geschwindigkeit und Kraft der Tastnadel innerhalb des Tastbereichs.

Beim "Teach-in" und beim "Start"-Zyklus, im Fall der Gutmeldung, betragt die Aufschlagskraft:

a ca.5N
: ca.9N

Schalter "Ausgabe-Relais"

Funktionsweise der beiden Ausgabe-Relais (siehe Abschnitt "Relaisausgange").

¢,_ Relais als SchlieRer

_.i;— Relais als Offner

Schalter "Tastkopf"
Selektion des Tastkopfs.

50 Tastkopf mit 50 mm max. Hub
100 Tastkopf mit 2100 mm max. Hub
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Systemkomponenten

BA: BK MIKRO LIN.B

Schalter "Toleranz-Bereich"

Toleranz-Bereich fur "o0.k."-Meldung, bezogen auf die durch "Teach-in" erlernte Position:

erlernte Position

Objekt

Toleranz-Bereich

L

Abb. 2-7:  Toleranz-Bereich

"Multi" "Single" Toleranz [mm]
| }«Ei”« — 0,32 (+0,16)
‘ EQ‘F | - e 1 (£0,5)
Pk [ — . @
| g;”k | =B Il 10 (25)

Schalter "o.k.-Ausgabe"

Nur bei "Multi"!

"0.k."-Meldung zu unterschiedlichen Zeiten:
Ob;j. nach Erkennen des Gegenstands
Home nach Erreichen der Ruhelage

2.1.6  Sicherheitstechnische Hinweise

Das Steuergerat weist folgende, von einander getrennte Stromkreise auf:

k.0.-Ausgang (2 Klemmen) von allen anderen Stromkreisen sicher getrennt
0.k.-Ausgang (2 Klemmen) von allen anderen Stromkreisen sicher getrennt
AC-Versorgung (L1, N) von allen anderen Stromkreisen sicher getrennt
DC-Versorgung sicher getrennt von k.o.-Ausgang, o.k.-Ausgang
(+24 V, -24 V) und AC-Versorgung
Steuereingénge sicher getrennt von k.o.-Ausgang, o.k.-Ausgang
(Com, Start, Teach) und AC-Versorgung
Selektionseingange sicher getrennt von k.o.-Ausgang, o.k.-Ausgang
(81, S2, S3) und AC-Versorgung
Tastkopfanschlisse sicher getrennt von k.o.-Ausgang, o.k.-Ausgang
und AC-Versorgung

Eingange optoentkoppelt,
- Steuereingange keine sichere Trennung voneinander

(Com, Start, Teach)
- Selektionseingange

(S1, S2, S3)
- Impulseingdnge vom Tastkopf

Seite 12 von 30
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BA: BK MIKRO LIN.B Systemkomponenten

2.2 Tastkopf

Das Gehdause des Tastkopfs, zylindrisch und eben, bietet einfache Montagemdglichkeiten (z.B.
mit einem Montagehalter). Im Servicefall erlaubt die Konstruktion des Tastkopfs einen leichten
Zugriff und einen unkomplizierten Wechsel der Nadelspitze. Das Ausrichten des Tastkopfs
erfolgt problemlos und ohne zusatzliche Einstellinstrumente oder Justierhilfen.

Nach dem Anlegen der Versorgungsspannung bewegt sich die Tastnadel aus der momentan
eingestellten Position Giber den internen Anschlag in ihre Ruhelage und wird durch leichte
Bestromung dort gehalten.

Die Verwendung der Tastkdpfe an einem anderen Steuergerét als BK MIKRO LIN.B fuhrt
moglicherweise zur Zerstérung von Tastkopf und Steuergerét.

Beachte:

» Aufgrund ihres geringen Durchmessers kann die Tastnadel leicht Ubersehen
werden.
« Bei jeder Beriihrung mit einem sich drehenden Objekt nutzt sich die Tastnadel
9 entsprechend ab. Dies kann bis zum Bruch der Metallnadel fihren.

Wegen der dadurch auftretenden Verletzungsgefahr ist im Bewegungs-
bereich des BK MIKRO besondere Vorsicht geboten!

2.2.1 Technische Daten

Allgemein
Gehéause Alu eloxiert
Schutzart IP 64
Tastspitze austauschbar, Gewinde M3x6
Verbindung zum Steuergerat Kleinrundsteckverbinder M12x1, 6-polig
Umgebungstemperatur 0 °C bis +80 °C
Lagertemperatur -25 °C bis +85 °C
Tastzyklen > 5 Mio. bei minimaler Abtastintensitét
TK50-LIN.B
Steuergerat — BKM LIN.B Multi "Tastkopf'-Schalter auf "50"
— BKM LIN.B Single "Tastkopf'-Schalter auf "50"
Abtastbereich 50 mm max. Hub
Tastnadellange ca. 67 mm
TK100-LIN.B
Steuergerat — BKM LIN.B Multi "Tastkopf'-Schalter auf "100"
— BKM LIN.B Single "Tastkopf'-Schalter auf "100"
Abtastbereich 100 mm max. Hub
Tastnadellange ca. 117 mm
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Systemkomponenten BA: BK MIKRO LIN.B

Mechanische Abmessungen
TK50-LIN.B = "50 mm max. Hub"

Voraussetzung fur korrekte Uberwachung: " Tastkopf"-Schalter am Steuergerat auf "50" !

e 50 se 17 sfe 154 !
Ruhelage 73 e— g 32 —fe 49 o
max. Hub b
o
A — N
N
/ =
Tastnadel
Spitze austauschbar, M3x6 RO B
RO B o
Gehéause o 2
——_ RO B R
. 3
Verbindungskabel RO B =
abgewinkelter Stecker zum Tastkopf, 6-polig
Stecker zum Steuergerat, 6-polig
Steckverbinder ¥
gerade, 6-polig
H
<
. Allgemeintoleranz
Verbindungskabel 1SO 2768 — mK

Stecker zum Steuergerat, 6-polig
>

Abb. 2-8:  Tastkopf TK50-LIN.B

TK100-LIN.B = "100 mm max. Hub"

Voraussetzung fiir korrekte Uberwachung: " Tastkopf"-Schalter am Steuergerat auf "100" !

100 ———— 17 * 254 =,l
Ruhelage jo———— 123 —————— k932 p——— 99—
<

max. Hub ‘Sl 5
L [ N
a :
—
Tastnadel
Spitze austauschbar, M3x6 e} B
Geha o B 0 g
ehause ™
——__ RO B ®
£
Verbindungskabel c B
gerader Stecker zum Tastkopf, 6-polig
Stecker zum Steuergerat, 6-polig
Steckverbinder ¥
abgewinkelt, 6-polig 2]
/ N~
V]
Verbindungskabel )
Stecker zum Steuergerat, 6-polig Allgemeintoleranz
1ISO 2768 — mK

Abb. 2-9:  Tastkopf TK100-LIN.B
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BA: BK MIKRO LIN.B

Systemkomponenten

2.2.2 Zubehor
BK MIKRO LIN.B, alle Tastkopfe !

Tastspitzenverlangerung,
M3 < M3

Adapter (mit Sollbruchstelle), 07x ';23’0
M3 < M2.5
1 s bt
M3 -
ﬁsk 120
56,5
M3
Nadelhalter M2.5 | M2.5
™ Vo
= Sl
f-21
2.2.3 Tastnadel
Ruhelage
Ruhelage
Ruhelageli interner Anschlag Ruhelage

ca.1,5mm

Beachte:

Tastkopfspitze, Messing "

3
SU I
SRt ©

Tastkopfspitze, Plastik
M3

m'i:@i“’
< S
= f —{12 i
57

Abb. 2-10: Tastkdpfe — Zubehor

Nullstellung der Tastnadel

interner Anschlag !

Abb. 2-11: Ruhelage der Tastnadel

Tastnadel nicht von Hand auf den internen Anschlag driicken.

Das Getriebe nimmt Schaden!

Ausgangsposition

Die Spitze der Tastnadel ist willkurrlich zwischen dem zu tGberwachenden Gegenstand und dem

internen Anschlag zu positionieren.

Nach Anlegen der Versorgungsspannung und am Ende eines "Teach-in"- oder eines
"Start"-Zyklus bewegt sich die Tastnadel auf jeden Fall in ihre Ruhelage.

Abtastbereich

Jeder Abtastbereich zwischen Ruhelage und maximalem Hub ist realisierbar.

Auswechseln der Tastspitze

Die Spitze lasst sich leicht von der Tastnadel I6sen (Gewinde M3x6) und durch eine

projektspezifische Variante auswechseln.

Rev. 2.02 vom 31.5.2007
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Systemkomponenten BA: BK MIKRO LIN.B

2.3 Verbindungskabel

Die Verbindung zwischen Steuergerat und Tastkopf erfolgt iber ein 6-adriges PUR-Kabel:

¢ Kleinrundsteckverbinder nach DIN 45322 auf der Seite zum Steuergeréat.
o Angespritzter Stecker auf der Seite zum Tastkopf.
e Lange 5 m, kann durch Verlangerungskabel bis ca. 25 m erweitert werden.

Steckerbelegung (auf der Seite zum Steuergerat)
Kleinrundsteckverbinder nach DIN 45322, 6-polig

gn
I
3
1 ws weil}
2 br braun
ge -4 2-br y
3 gn grin
4 ge gelb
5 1
gr 6 “ws 5 gr grau
s 6 rs rosa
Abb. 2-12: Verbindungskabel — Steckerbelegung
Hinweise:

Um die Lebensdauer des Verbindungskabels zu erhéhen, soll es im Betrieb
mdglichst wenig Bewegungen ausgesetzt sein.

Falls der Stecker bei der Montage entfernt werden muss, achten Sie auf
Einhaltung der Steckerbelegung.
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BA: BK MIKRO LIN.B Arbeitsweise

3.1

3.2

Arbeitsweise

BK MIKRO LIN.B kann auf unterschiedliche Arten betrieben werden:

Uberwachung mit Lernfunktion (Teach-Mode), speziell bei "Multi" sind 8 beliebige,

frei wahlbare Tastpositionen binar kodierbar.

Uberwachung mit Einstellen des Tastbereichs (Schalter-Mode), nur bei "Multi" mdglich.
Uberwachung als Objekt- oder Freiraum-Uberwachung, nur bei "Multi" mdglich.

Die Riicklauf-Uberwachung ist immer aktiv.

Abtastvorgang

Das Anlegen eines Impulses an die "Start"- oder an die "Teach"-Klemme leitet einen Tastzyklus
ein. Fir die Dauer des Abtastvorgangs befinden sich beide Relaisausgéange in ihrer Ruhelage
(LED "o0.k." und "k.0." aus).

Beim eigentlichen Abtastvorgang, d.h. nach einem "Start"-Impuls, wird zunachst der Anfang
des Uberwachungsbereichs mit der in Vorwértsrichtung maximal méglichen Geschwindigkeit
angefahren. Dabei bremst der Motor jedoch rechtzeitig vor Erreichen der erlernten Position im
Teach-Mode bzw. der eingestellten Position im Schalter-Mode auf die gewahlte
Abtastgeschwindigkeit ab.

Das Durchfahren des Uberwachungsbereichs erfolgt danach mit der eingestellten
Abtastgeschwindigkeit und der damit verbundenen Kraft, mit der ein zu Giberwachender
Gegenstand oder Bereich abgetastet werden soll.

Wahrend des gesamten Vorgangs werden die vom Tastkopf erzeugten Impulse verarbeitet.

Bei Erkennen des Stillstands der Tastnadel oder Uberschreiten des Endes des
Uberwachungsbereichs wechselt die Bewegungsrichtung sofort, und die Tastnadel
fahrt mit maximaler Geschwindigkeit wieder in die Ruhelage zurtick.

Je nach Ergebnis der Abtastung wird das "o.k."- oder das "k.0."-Relais geschaltet,
und die zugehdrige LED zeigt das Ergebnis am Steuergeréat an.

Referenzfahrt beim Einschalten des Gerats

Nach dem Anlegen der Versorgungsspannung fihrt das BK MIKRO LIN.B einen Selbsttest
durch.

Danach schlief3t sich eine Referenzfahrt an:

» Anfahren des internen Anschlags
» Fahren in die Ruhelage
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Arbeitsweise BA: BK MIKRO LIN.B

3.3

3.4

3.5

Ergebnis-Ausgabe

¢ Stérmeldung (k.o.)
Eine Stérmeldung wird sofort nach dem Erkennen ausgegeben.
Die Tastnadel kehrt in ihre Ruhelage zurtck.

e Gutmeldung (o0.k.)
Mit Erreichen der Ruhelage findet die Ergebnisanzeige des Abtastvorgangs statt.
Dadurch ist sichergestellt, dass die Tastnadel den Uberwachungsbereich zum Zeitpunkt der
Ergebnis-Ausgabe wieder verlassen hat und somit keine weiteren Wartezeiten bertcksichtigt
werden mussen.

Nur bei "Multi":
Die "0.k."-Anzeige ist bereits nach erfolgreichem Abtasten mdglich, nicht erst nach Erreichen
der Ruhelage.

Im "o0.k."-Zustand ist das "0.k."-Relais in Arbeitsstellung, das "k.o0."-Relais bleibt in
Ruhestellung.

In allen anderen Féllen wird "k.0." angezeigt, d.h. das "0.k."-Relais ist in Ruhelage,
das "k.0."-Relais in Arbeitsstellung.
Hinweis:
"k.0." wird nicht nur angezeigt, wenn das Werkzeug gebrochen ist, sondern auch

dann, wenn die Tastnadel aus irgendwelchen Griinden die Ruhelage nicht
verlassen kann (z.B. mechanisches Festklemmen, Kabelbruch usw.).

Das Ergebnis eines Abtast-Zyklus bleibt bis zum Beginn des néchsten erhalten.

Start-Verhalten

Nach dem Einschalten fihrt das System automatisch einen Funktionstest mit anschlieRender,
selbsttatiger Nullposition-Erkennung durch.

Hierbei fahrt die Tastnadel insgesamt 4-mal vor und zurlick. Lasst sich bei diesem Vorgang die
Nullposition nicht identifizieren, wird der "k.0."-Ausgang gesetzt und die gelbe LED blinkt.

Moglicherweise liegt die Ursache an der "blockierten" Bewegung der Tastnadel z. B. durch einen
verschmutzten Schafteingang. Tritt der Fehler nach Reinigung der Tastnadel weiterhin auf,
so muss der komplette Tastkopf ausgetauscht werden.

Achtung:
Beim Einschalten bewegt sich die Tastnadel ca. 10 mm aus dem Tastkopf heraus!

Rucklauf-Uberwachung

Bei Nicht-Erreichen der Ruhelage wird das "k.0."-Relais geschaltet.

Rucklauf-Uberwachung erkennt Stérungen!
Beispiel fiir den zweckmaRigen Einsatz der Rucklauf-Uberwachung:

BK MIKRO LIN.B hat das Objekt erfolgreich abgetastet. Die Tastnadel wird jedoch
auf dem Ruckweg durch ein Hindernis gestoppt, kehrt nicht in die Ruhelage
zurlick und blockiert den weiteren Transport des Werksticks.

Ergebnis mit Rucklauf-Uberwachung = "k.0." =& Maschine stoppt!
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BA: BK MIKRO LIN.B Uberwachungsfunktionen

4.1

411

Uberwachungsfunktionen
Teach-Mode = Uberwachung mit Lernfunktion

"Multi": Eine der moglichen Uberwachungsfunktionen, Voraussetzung: P1=0, P2=0
"Single": Standard-Uberwachungsfunktion
Der Tastbereich wird durch einen Lern-Zyklus (externes Steuersignal) bestimmt.

Diese Funktionsweise ist die typische Anwendung zur Werkzeug-Uberwachung:
Das System kontrolliert das Vorhandensein des Werkzeugs an der erlernten Position.

"Teach-in", der Lern-Zyklus
Aktives Eingangssignal an der Schraubklemme "Teach" des Steuergerats.

Die Tastnadel bewegt sich mit der eingestellten Geschwindigkeit aus der momentanen Position
auf den mechanischen Anschlag und dann in entgegengesetzter Richtung auf das zu "lernende”
Objekt.

Beim Erkennen eines Werkzeugs wird dessen Position abgespeichert,

und die Tastnadel fahrt mit maximaler Geschwindigkeit in ihre Ruhelage.
Zusatzlich wird das "o.k."-Relais geschaltet.

Fahrt die Tastnadel bis zum maximalen Hub und kann kein Werkzeug erkennen,
wird das "k.0."-Relais geschaltet.

Nach einem solchen fehlerhaften Lernen ist die Position nicht mehr gespeichert.
Bei nachfolgenden "Start"-Impulsen wird "k.0." erkannt.

Die beiden Leuchtdioden "o0.k." und "k.0." zeigen das Ergebnis an.

Objekt v Z

|

N Iy
ca. 1,5mm
AN

Lernposition

interner Anschlag

Ruhelage
Abb. 4-1:  "Teach-in", der Lern-Zyklus

Agenda:

Vmax = mMax. Geschwindigkeit der Nadel
Vs = Uber Schalter "Abtastintensitat” eingestellte Geschwindigkeit der Nadel

Vs(niedrig) < Vs(hoch) < Vmax

Beachte:
Beim "Teach-in" erlernte Position bleibt nach dem Ausschalten gespeichert.

Die Geometrie des Werkzeugs (Anordnung und Abmessung) beim "Teach-in"
muss mit der Geometrie bei der Uberwachung im Modus "Start" iibereinstimmen.
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Uberwachungsfunktionen BA: BK MIKRO LIN.B

4.1.2 "Start", der eigentliche Uberwachungsvorgang
Aktives Eingangssignal an der Schraubklemme " Start" des Steuergeréats.

Die Tastnadel verfahrt zu der zuvor "erlernten" Position des Gegenstands, um dessen
Vorhandensein zu ermitteln.

Befindet sich das Werkzeug innerhalb des Uberwachungsbereichs,

wird das "o0.k."-Relais geschaltet.

Die fiir eine Gutmeldung (0.k.) zulassige Toleranz lasst sich tiber Schalter "Toleranz-Bereich"
einstellen.

Nur bei "Multi"!

Es besteht zusatzlich die Mdglichkeit, iiber den Schalter "0.k.-Ausgabe" zu wahlen,
ob die Gutmeldung bereits nach Erkennen des Objekts ausgegeben wird oder — wie
beim "Single" — nach Erreichen der Ruhelage.

Bei Nicht-Erkennen des Werkzeugs, d.h. Werkzeug fehlt oder Hindernis im Fahrbereich der
Tastnadel, wird das "k.0."-Relais geschaltet.
Zusatzlich zeigen die beiden Leuchtdioden "o0.k." und "k.0." am Steuergerat das Ergebnis an.

Uberwachungs-
bereich -:D
Vs

Vi

V,

max

Objekt erlernte Position Ruhelage

Abb. 4-2:  "Start"-Zyklus im Teach-Mode
Agenda:
Vmax = Max. Geschwindigkeit der Nadel
Vi max. Geschwindigkeit in Vorwartsrichtung
Vs Uber Schalter "Abtastintensitat" eingestellte Geschwindigkeit der Nadel
Vs(niedrig) < Vs(hoch) < V1 < Vmax

4.1.3 Multi Learn
Nur bei "Multi"!
3 Selektionseingange = 8 kodierte Tastpositionen:
Maximal acht Positionen lassen sich lber die drei Selektionseingénge binér kodieren.

Das Eingangssignal muss min. 50 ms vor "Teach" bzw. "Start" stabil sein,
um die Position eindeutig zu bestimmen.

Jede Position ist mit dem zuvor beschriebenen "Teach-in" zu erlernen.
Nicht bendtigte Eingange bleiben offen.

Default: S1=S2=S3=0
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BA: BK MIKRO LIN.B Uberwachungsfunktionen

4.2

421

422

Schalter-Mode = Uberwachung mit Einstellen des Tastbereichs

Nur bei "Multi"!
Voraussetzung: Drehschalter 0 < P1 < P2 < 93,75
Die Einstellung der Drehschalter P1 und P2 definiert den Tastbereich, in Stufen von 6,25%.

Uberwachungs-

P2 berei\clh P1 -:D P1 = Anfangsposition

A P2 = Endposition

Objekt Ruhelage
Abb. 4-3:  "Start"-Zyklus im Schalter-Mode

Agenda:

Vmax = Max. Geschwindigkeit der Nadel

vi = max. Geschwindigkeit in Vorwartsrichtung

Vs = Uber Schalter "Abtastintensitat" eingestellte Geschwindigkeit der Nadel

Vs(niedrig) < Vs(hoch) < V1 < Vmax

Aktives Eingangssignal an der Schraubklemme "Start" des Steuergeréts.
Impuls an der "Teach"-Klemme bleibt ohne Wirkung.

Steuerungsablauf "Objekt-Uberwachung"
Voraussetzung: Selektionseingang S1=0 (nicht beschaltet)

Bei der "Objekt-Uberwachung" geht das Steuergerat in den "o0.k."-Zustand, d.h. sendet eine
Gutmeldung, wenn wahrend des Abtastvorgangs folgender Bewegungsablauf eingehalten wird:

¢ Die Ruhelage des Tastkopfs wird verlassen.
¢ Die mit dem Drehschalter P1 eingestellte Position wird tberschritten.
¢ Die mit Drehschalter P2 eingestellte Position wird nicht erreicht.

Steuerungsablauf "Freiraum-Uberwachung"
Voraussetzung: Selektionseingang S1=1

Der Steuerungsablauf "Freiraum—Uberwachq_ng" unterscheidet sich von der Variante zur Objekt-
Uberwachung dadurch, dass innerhalb des Uberwachungsbereichs kein Gegenstand erkannt
werden darf.

Der "o0.k."-Zustand ist gekennzeichnet durch:

¢ Die Ruhelage des Tastkopfs wird verlassen.
¢ Die mit Drehschalter P2 eingestellte Position wird Gberschritten.

Achtung:
Ein Bruch der Tastnadel liefert bei der "Freiraum-Uberwachung"

immer ein "o0.k."-Signal.
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Uberwachungsfunktionen

BA: BK MIKRO LIN.B

4.2.3 Einstellen der Position
Die eingestellte Position ergibt sich aus der Anzahl von Pulsen, die der Motor Uber das Getriebe
auf die Tastnadel gibt. Abweichungen der Geratemechanik verursachen deshalb Differenzen bei
der Position.
Beachte:
BK MIKRO LIN.B ist kein Absolut-Wegmesssystem!
Schalterstellung Position [in mm, ca.]
P1, P2 TK50-LIN.B TK100-LIN.B
0 (nur P1) 0 0
6,25 3,25 6,5
25 13 26
50 26 52
75 39 78
93,75 (nur P2) 48,8 97,5
4.2.4 Beispiel zur Bereichseinstellung

Kontrolle eines 35 mm tiefen Bohrlochs mit TK50-LIN.B:

ca. 10

VS
Vinax

SANNNNNY

Ruhelage

)
=
bereich

Uberwachungs-

0
N
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P1_ 0% p2 %
R
~ s ~ —
75%- -25% - -25%
—~ ~ ~ ~
CINN N
50% 50%
P1 P2
Drehschalter 18,75% 87,5%
Position 9,75 mm 45,5 mm
Abb. 4-4:

Bereichseinstellung tber Drehschalter
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BA: BK MIKRO LIN.B Zykluszeiten

5 Zykluszeiten

Dauer der Abtastung
Die Zeiten bezeichnen den Zeitpunkt der Ergebnis-Ausgabe nach einem Abtastvorgang.

Sie ergeben sich bei minimaler Toleranz.

Hub "Teach-in" "Teach-in" "Start” "Start" V
Intensitat niedrig Intensitat hoch Intensitat ? Intensitat ?
Home o.k. Home o.k. Home o.k. Obj. o.k. 3
10 mm 720 ms 410 ms 280 ms 170 ms
20 mm 1210 ms 670 ms 430 ms 270 ms
40 mm 2210 ms 1170 ms 740 ms 470 ms
90 mm 4700 ms 2440 ms 1510 ms 960 ms
Beachte:

Y Bei einem "Start"-Zyklus erhdhen sich die Werte durch einen gréReren
Toleranz-Bereich.

? Bei einem "Start"-Zyklus ist die Einstellung der "Abtastintensitat" nicht
entscheidend, denn der Uberwachungsbereich ist klein gegentber der
gesamten Wegstrecke (bei minimaler Toleranz).

ok bei Objekt" nur bei "Multi" moglich.

Diese Zeit entspricht der Zeit fiir die Anzeige einer Stérmeldung (k.o.)
bei fehlendem Obijekt.
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Statusanzeige BA: BK MIKRO LIN.B

6.1

6.2

6.3

Statusanzeige
Gelbe LED

Schnelles Blinken = Selbsttest

Nach dem Einschalten fuhrt das System einen Selbsttest durch,
angezeigt durch schnelles Blinken der gelben LED.

Standiges Leuchten = Betriebsbereitschaft

Nach dem Selbsttest ist das System betriebsbereit.
Das Blinken der LED geht in ein Dauerleuchten Uber.

Langsames Blinken = Fehler am Tastkopf
Das System hat einen Fehler am Tastkopf erkannt:

» Tastkopf fehlt oder hat Motorfehler.
» Steuerkabel nicht korrekt angeschlossen, z.B. auch Kabelbruch.

Die Ausgange werden zurtickgeschaltet, das Geréat bleibt im gegenwértigen Zustand;
angezeigt durch langsames Blinken der gelben LED.

Rote LED / Griine LED

Leuchten = Anzeige nach Tastzyklus
Die rote LED zeigt die Stérmeldung.
Die griine LED zeigt die Gutmeldung.

Blinken = Unerlaubte Einstellungen
Gleichzeitiges Blinken der roten und griinen LED zeigt unerlaubte Schalterstellungen.
Fehler — Blinkende rote und griine LED

Zur Beseitigung der Fehler sind die Einstellungen der Drehschalter P1 und P2 zu tberprifen.

Teach-Mode [Voraussetzung: P1 =0, P2 =0] Fehler Korrektur

fur Lern-Zyklus und "Start"-Zyklus bei erlernter Position P1L-0,P2-0 | P1=0,P2=0

Schalter-Mode [Voraussetzung: 0 < P1 < P2 <93,75] Fehler Korrektur

Signal auf "Teach" ohne Wirkung, nur "Start"-Impuls !

fur Objekt-Uberwachung (S1 = 0) oder P2=0 P2>0

fur Freiraum-Uberwachung (S1 = 1) P1 = P2 P1 < P2
P1>P2 P1<P2
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BA: BK MIKRO LIN.B

Installationshinweise

7 Installationshinweise

7.1 Anschluss der Steuerspannung

Versorgungs-
und
Steuerspannung

GND 24V DC

(i t‘: 9 [
r Sta:t\Teach-in s1y  s2y s3Y
o o\ ol ol o\

+ —
24V DC

AC IN o.k.
C NO/NC C NO/NC

BK MIKRO LIN.B
24V DC
gemeinsame Versorgungs- und Steuerspannung

Com Start Teach

s1 s2 ss|

[2) o] ©

Start\ Teach-in S1% S24 S3\
o\ oV ol o\

* — |Com Start Teach| S1 S2 S3
24V DC
AC IN /
/ C NO/NC c NO/NC
Versorgung

BK MIKRO LIN.B
230 V AC (120 V AC)
interne Steuerspannung

Versorgungsspannung

GND 24V DC

Steuerspannung
GND 24V DC

(i l‘r l‘v l‘r
Sta:\Teach-in s1y  s2%  s3Y
o o\l ol o\ o\

+ —
24V DC

AC IN
C NO/NC / C NO/NC

BK MIKRO LIN.B
24V DC
getrennte Steuerspannung

Com Start Teach

s1 s2 ss‘

Steuerspannung

ext. ext.
GND 24V DC

4 / 4
Sta:\Teach-in s1y  s2%  s3Y
o o\l ol o\ o\

* — |[Com Start Teach{ S1 S2 S3
24V DC
AC IN
C NO/NC C NO/NC
Versorgung

BK MIKRO LIN.B
230 V AC (120 V AC)
externe Steuerspannung

Abb. 7-1:  Anschluss der Steuerspannung

Selektionseingange S1, S2, S3 nur bei Verwendung anschlieRen !
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BA: BK MIKRO LIN.B

7.2 Montagehalter

Das Lieferprogramm bietet als Zubehodr zwei Montagehalter fiir den Tastkopf.

Artikel-Nr.

Bezeichnung

Werkstoff

61 07 082

Montagehalter [g 32 mm]

AlCuMgPb, F 38, 10 dick, natur eloxiert

2 Zylinderschrauben 8.8 verzinkt
mit Innensechskant M4x60
2 Selbstsichernde Muttern M4 8.8 verzinkt

50
[
!
I

<>

)
!

238
7 45

Allgemeintoleranz I1ISO 2768 — mK
alle Kanten gratfrei
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Montagehalter /

Abb. 7-2:

Montagehalter [g 32 mm]
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Installationshinweise

Artikel-Nr.

Bezeichnung

Werkstoff

61 07 165

Montagehalter [g 20 mm]

AlCuMgPb, F 38, 8 dick, natur eloxiert

2 Zylinderschrauben 8.8 verzinkt
mit Innensechskant M3x40
2 Selbstsichernde Muttern M3 8 verzinkt

3

b

I
Lt

32

7N
g

$6,5

$3,5—w| |ew—

Allgemeintoleranz 1ISO 2768 — mK
alle Kanten gratfrei
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Abb. 7-3:  Montagehalter [g 20 mm]
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Installationshinweise BA: BK MIKRO LIN.B

7.3 Stérschutz-Vorkehrungen

Alle Eingénge sind optoentkoppelt und somit weitestgehend gegen Stérspannungsspitzen
—wie z.B. von induktiven Quellen verursacht — geschutzt.

Die Relaisausgéange sind durch Varistoren gegen induktive Stérspannungsspitzen geschiitzt.
Je nach Art der geschalteten Last kdnnen unter Umsténden weitere Entstérmal3nahmen
notwendig sein.

Um ein Optimum an Betriebssicherheit zu gewahrleisten, missen ggf. Mal3nahmen zur
Storunterdriickung direkt an der Storquelle vorgenommen werden.

Mdogliche zusétzliche Entstorglieder:

* RC-Kombination (mit im Angebot der Schitz-Lieferanten)
* Varistoren
» Dioden
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BA: BK MIKRO LIN.B Bestellinformation

8 Bestellinformation

Steuergerat Artikel-Nr.
BK MIKRO LIN.B Multi 24V DC 63 04 226
BK MIKRO LIN.B Multi 120V AC 63 04 227
BK MIKRO LIN.B Multi 230V AC 63 04 228
BK MIKRO LIN.B Single 24V DC 63 04 229
BK MIKRO LIN.B Single 120V AC 63 04 230
BK MIKRO LIN.B Single 230 VAC 63 04 231
Tastkopf (ohne Kabel) Artikel-Nr.
TK50-LIN.B  max. Hub 50 mm 63 04 224
TK100-LIN.B max. Hub 100 mm 63 04 225
Verbindung Steuergerét — Tastkopf Lange Artikel-Nr.
BKM Steuerkabel, gerader Stecker 5m 62 04 217
BKM Steuerkabel, abgewinkelter Stecker 5m 62 04 226
BKM Steuerkabel, gerader Stecker 15m 62 04 228
BKM Verlangerungskabel 5m 62 04 210
BKM Verlangerungskabel 10m 62 04 211
BKM Verlangerungskabel 15m 62 04 212
BKM Verlangerungskabel inkl. Montagebuchse 2m 62 04 213
BKM Verlangerungskabel mit frei konfigurierbarer Lange, bestehend aus:

— Rundsteckverbinder 56 01 093
— Rundsteckverbinder 56 01 095
— Kabel, pro Ifd. Meter 59 07 003
Zubehor und Ersatzteile Artikel-Nr.
BKM 4/LIN.B Montagehalter [g 32 mm] 61 07 082
BKM 7/LIN.B Montagehalter [g 20 mm] 61 07 165
BKM LIN.B Adapter (mit Sollbruchstelle), M3 61 05 083
BKM LIN.B Tastspitzenverlangerung, M3 61 05 084
BKM LIN.B Tastkopfspitze, Messing 61 05 069
BKM LIN.B Tastkopfspitze, Plastik 61 05 085
BKM LIN.B Nadelhalter 61 05 082
BKM Tastnadeln (Standard) [g 1,2 mm /Lange 165 mm] 10 Stiick 62 04 022
Bedienungsanleitung Artikel-Nr.
BK MIKRO LIN.B 68 36 224
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